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0 Zobrazeni pozic a zobrazeni koncovych spinact Cislo ro - - - - X 0.33
Tla¢itko nahoru: Zobrazeni horni polohy koncového spinace
Tlacitko dold: Zobrazeni dolni polohy koncového spinace
Obé: Zobrazeni polohy predbézného koncového spinace
A | Udrzba
1 Cykly vrat Cislo 0 9999 0 0 X X 0.33
2 Udrzba vrat (mezni hodnota) Cislo 0 9999 2000 | 3500 | x X 0.33
3 Pocitadlo nadtent Cislo |0 65535 | 0 0 x | x |0.33
4 Automatické cykly vrat (trvaly provoz) S 0 255 0 0 X X 0.33
5 MoZznost provozniho zobrazeni Cislo 0 2 0 0 X X 0.40
0 = standardni zobrazeni
1 = zobrazeni koncovych vypinacd pisemnou formou
Dalsi zobrazeni vstupl
2 = zobrazeni pohybu vrat pisemnou formou
6 Pamét chyb (max. 10 chyb) 0.46
7 Zkusebni hodnota (servis) 0.46
B Elektronické koncové spinace
10 Horni koncovy spinac Inkr. 0 8191 Wp Wyp - X 0.33
11 Dolni koncovy spinac Inkr. 0 8191 Vyp Vyp - X 0.33
12 Koncovy spina¢ polovi¢ni vysky otevieni Inkr. 0 8191 Wp Vyp - X 0.33
13 Vzdalenost predbézného koncového spinace Inkr. 1 200 50 50 - X 0.33
14 Vzdalenost bezpecnostniho koncového spinace Inkr. 0 5000 200 250 — X 0.33
15 Verze firmwaru pro kédovaci zarizeni Cislo ro - - - - X 0.33
16 Provozni doba enkoderu Hodiny | ro 9999 - X 0.33
17 Dolni mez vypnuti svételné zavory (viz také P104) Inkr. 0 8192 Wp Wyp - X 0.57
C Regulace dobéhu
20 Maximalni prestavéni korekce dobéhu Inkr. 0 240 2 2 - X 0.33
21 Dobéh nahore Inkr. 0 200 50 70 - X 0.33
22 Dobéh dole Inkr. 0 200 50 70 - X 0.33
23 Pocatecni dobéh nahore Inkr. ro - - - - X 0.33
24 Pocatecni dobéh dole Inkr. ro - - - - X 0.33

D | Automatické prizptsobeni terénu
30 MozZnosti automatického prizplisobeni terénu 0 2 0 0 - X 0.33
0 = 74dné automatické prizplsobeni terénu
1 = omezeno do spodni koncové polohy
2 = korekce mozna i pod spodni polohu

31 Maximalni prizpdsobeni terénu Inkr. 0 240 5 5 - X 0.33

32 Omezeni automatického prizplsobeni terénu smérem doll Inkr. 0 8191 P11- P11- | - X 0.33
Vychozi hodnota (P11-50) se nastavi po sefizeni koncovych spinacd 50 50

33 Minimalni vyska otevfeni v procentech pro aktivaci automatického % 0 100 30 30 - X 0.33

prizplsobeni terénu

E Automatické zavirani / vzduchova clona vrat

40 MoZnosti automatického zavirani vrat 0 2 0 0 X X 0.33

0 = normalni automatické zavirani vrat 0.45

1 = automatické zavirani vrat se neprerusi tlacitkem Stop v horni koncové poloze

2 = béhem &ekani, nez se vrata automaticky zaviou, se ignoruji vsechny dalsi
povely k otevieni vrat.

41 Cas pro automatické zavirani S 0 9999 0 0 X X 0.33
0 = 7Adné automatické zavirani vrat

42 Doba predbézného varovani majaku 1/10s | O 240 0 0 X X 0.33

43 Doba zpozdéni zavirani vrat po protnuti svételné zavory S 0 240 0 0 0.33
0 = 7adné zavirani vrat

44 Volitelné: Vypnuti automatického zavirani vrat po aktivaci bezpecnostni listy 0 5 3 3 X X 0.33

0 = ihned vypnout
1-5 = vypnuti az po n pokusech
45 Doba zpozdéni vzduchové clony vrat S 0 9999 0 0 X X 1.05
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F Rychlobézna vrata / FU
50 MoZnost zastavovaci brzdy 0 1 1 1 X X 0.33
0 = neni pfipojena zadna brzda
1 = je pfipojena brzda
51 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér nahoru 10ms | O 240 12 10 X X 0.33
52 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér nahoru 10ms | O 240 4 4 X X 0.33
53 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér doll 10ms | O 240 12 10 X X 0.33
54 Zpozdéni sepnuti brzdy — smér doll 10ms | O 240 4 4 X X 0.33
55 Vzdalenost pomalého chodu — horni koncova poloha Inkr. 0 5000 0 700 - X 0.33
56 Vzdalenost pomalého chodu — doIni koncova poloha Inkr. 0 5000 0 700 - X 0.33
57 Aktivace brzdy pod min. rychlosti enkoderu Inkr. 0 50 0 10 - X 0.37
58 Zpozdéni brzdy pfi nouzovém zastaveni ms 0 500 0 10 - X 0.37
G Sledovani doby chodu
60 Rezim sledovani doby chodu 0 3 2 3 X X 0.33
0 = Enkoderu
1 = Auto (jen u elektronickych koncovych spinacd)
2 = Ru¢né
3 = Rychlobézna vrata ru¢né
61 Maximalni doba chodu vrat — plna vyska S 0 240 60 10 X X 0.33
62 Maximalni doba chodu vrat — poloviéni vyska S 0 240 60 6 - X 0.33
63 Minimalni doba chodu vrat — plna vyska u rychlobéznych vrat 1/10s | O 240 0 20 X X 0.33
64 Stfedni doba chodu vrat 1/10s | ro - - - X X 0.33
65 Naposledy zmérena doba chodu vrat 1/10s | ro - - - X X 0.33
H Pohon
70 Wbér pohonu 0 2 0 1 - X 0.33
0 = normalni pohon
1 = frekven&ni ménic NI pfipojeni prostrednictvim rozhrani RS485
2 = frekvencni méni¢ ND pfipojeni prostfednictvim rozhrani RS485
(Pozor zména parametr( je Ucinna az po restartovani)
71 Hlavni stykac — zpozdéni pfi zapnuti ms 0 250 5 5 X X 0.33
72 Smérové relé — zpozdéni vypnuti ms 15 250 20 20 X X 0.33
73 Zpozdéni zmény sméru otaceni 10ms | 6 250 70 70 X X 0.33
74 Zpozdéni zmény sméru u bezpecnostni listy 10ms | 3 250 6 6 X X 0.33
75 Smér otaceni 0 3 0 0 X X 0.33
0 = zadna zména smeru otaceni
1 = zména sméru otaceni snimace
2 = zména smeru otaceni motoru
3 = zména sméru otaCeni motoru a snimace
(Pozor zména parametr( je Ucinna az po restartovani)
76 Zapinaci doba pro motorovy kondenzator 10ms | O 250 25 0 0.50
77 Zpozdéni testu stykace 10ms | 10 250 25 25 0.63
78 Vybér rotacniho snimace 0 1 0 0 - 0.80
0 = standardni rota¢ni snimac
1 = specidlni rotacni snima&
(Pozor zména parametrl je G¢inna az po restartovani)
| Obousmérny provoz / zavora vrat
80 Moznosti semaforu obousmérného provozu 0 2 0 0 X X 0.33
0 = zadny semafor obousmérného provozu
1 = semafor obousmérného provozu blika pfi otevirani vrat
2 = semafor obousmérného provozu neblika
81 1 = nastavit vychozi EA konfiguraci, pokud neni pfipojena karta K30. 0 1 0 0 X X 0.33
Hodnoty se nastavuiji tlacitkem STOP 1 sekunda
P101 = 10 (vstup DOLU na svorce X4 = ven)
P110 = 10 (relé 1 = semafor Cerveny/zeleny uvnitr)
P111 =11 (relé 2 = semafor Cerveny/zeleny vné)
P112 = 12 (relé 3 = semafor obousmérného provozu ZAP / VYP)
82 Doba ¢ekani na obousmérny provoz S 0 240 0 0 X X 0.33
83 Zpozdeéni vstup NAHORU vnéjsi 1/10s | O 24,0 0 0 X X 0.33
84 Doba ¢ekani na uzavreni zavory vrat 1/10s | O 24,0 1,0 1,0 X X 0.51
85 Doba zastaveni — uzavieni zavory vrat 1/10s | O 24,0 2,0 2,0 X X 0.51
86 Doba zastaveni — otevieni zavory vrat 1/10s | O 24,0 2,0 2,0 X X 0.51
87 Prodleva uzavreni/otevieni zavory vrat 1/10s | O 24,0 24,0 24,0 X X 0.70

Ceitina-5




(074

Nazev

Jednotka

Min.hodnota

Max.hodnota

Vychozi,
Standard

Vychozi,
Rychlobézné

MES

EES

Od verze

Detektor smycky

90

MoZnost detektoru smycky (K70)
0 = neni pfipojen zadny detektor smycky
1 = je pfipojen prvni kanal
Vrata otevrit se smyc¢kou
2 = dva kandly s bezpe¢nostni smyc¢kou, jen jeden smeér
3 = dva kanaly s bezpe¢nostni smyckou, oba sméry
4 = dva kanaly se skrytym zobrazenim krizujici dopravy
5 = je pripojen prvni kanal.
Zavrit vrata pfi opusténi smycky
6 = dva kanaly, oba oteviraji vrata
Vrata se zaviraji automatickym zaviranim

o

o

0.70

91

240

0.70

Moznosti vstupt

100

Moznosti vstupu OTEVRIT na svorce X4
0 = OTEVRIT zvenku

10 = OTEVRIT venku

11 = polovi¢ni vyska otevreni

12 = poloviéni wika otevieni, dale oteviit s tlagitkem OTEVRIT
13 = automatické zavirani povoleno

14 = rezim pfitomnosti osoby

15 = ISO nakladaci rampa, otevrit zvenku

16 = zablokovat otevreni vrat

17 = hlasiC pozaru, zaviit vrata

18 = hlasi¢ pozaru, oteviit vrata

19 = hlasi¢ pozaru, vrata na polovicni vysku otevreni
20 = snimac zastrce vrat

20

0.33
0.35
0.53

21 = zablokovat zavreni vrat

0.97

101

Moinostiovstupu DOLU na svorce X4
0 = DOLU uvnitr
10-20 jako parametr 100

0.33

102

Moznosti impulsniho vstupu
0 = impulsni vstup (tahovy spinac)
10-20 jako parametr 100

0.33

103

Predbézného koncového spinace
0 = predbézny koncovy spinac
10-20 jako parametr 100

0.33

104

Moznosti funkce svételné zavory

0 = otevrit vrata

1 = otevrit jen nad programovatelnou polohou vrat

Pri zméné P104 z 0 na 1 se aktudlni poloha vrat ulozi do P17.
10-20 jako parametr 100

0.33

105

MoZnosti bezpecnostni listy a provozu v pritomnosti osoby
0 = je pfipojena elektricka bezpecnostni lista

1 = je pfipojena bezpecnostni lista DW

2 = vrata pred listou UK jen uvolnit

3 = vrata pred listou DW jen uvolnit

4 = neni pfipojena zadna bezpecnostni lista, pohyb dolll je mozny pouze

v rezimu pritomnosti osoby

5 = neni pfipojena zadna bezpednostni lidta, pohyb dold je mozZny teké
v automatickém rezimu

6 = neni pfipojena zadna bezpednostni lidta, pohyb nahoru a dold je mozny
pouze v reZimu pritomnosti osoby

7 = je pripojen snima¢ SBA

8 = predsunuta svételna zavora, vstup bezpecnostni liSty pod predbéznym
koncovym spinacem je ignorovan

0.33

9 = bezpecnostni vstup v obou smérech s uvolnénim (posuvna vrata)

0.96

106

MoZznost radiového signalu

0 = neni pfipojeno zadné radio

1 = normalni provoz jako impulsni tlacitko
2 = OTEVRIT uvnit?

3 = OTEVRIT venku

0.33

107

Moznost tlagitko NAHORU/DOLU
0 = normalni funkce .
1 = tlacitko NAHORU/DOLU na krytu fidici jednotky uzamcéeno

0.58
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L Moznosti vystupl
110 | MoZnosti relé 3 0.33
0 = zobrazeni koncové polohy dole 0.47
10 = semafor obousmeérného provozu uvniti erveny/zeleny 0.53
11 = semafor obousmeérného provozu venku Cerveny/zeleny 1.05

12 = semafor obousmeérného provozu ZAP / VYP
13 = staticky vystup chyby

14 = uzaviit zavoru vrat (viz také P84)

15 = otevrit zavoru vrat (viz také P84)

16 = impulzni vystup vrat spousti pohyb

17 = test svételné miize

18 = alarm s vraty otevienymi déle nez 30 s

19 = test radiové bezpecnostni listy

20 = vzduchova clona vrat — zapnout

111 Moznosti relé 2 0.33
0 = zobrazeni koncové polohy nahore
10-19 jako parametr P110

112 | Moznosti relé 1 0.33
0 = semafor Cerveny, blika 0.53
1 = semafor Cerveny staly (neblika)
10-19 jako parametr P110

M | MozZnosti vstupt K30

120 | Moznosti vstupu 1 0.80
0 = funkéni svételna zavora 2
10-20 jako parametr 100

121 MoZnosti vstupu 2 0.80
0 = otevrit venku
10-20 jako parametr 100

122 | Moznosti vstupu 3 0.80
0 = polovi¢ni vySka otevieni
10-20 jako parametr 100

123 | Moznosti vstupu 4 0.80
0 = automatické zavreni povoleno

10-20 jako parametr 100

124 | Moznosti vstupu 5 0.80
0 = rezim se stisknutym tlacitkem
10-20 jako parametr 100

125 | Moznosti vstupu 6 0.80
0 = hlasi¢ pozaru, zavrit vrata (Cervena kontrolka LED)
10-20 jako parametr 100

N | Moznosti vystupt K30
130 | Vystup 1 (pracovni kontakt) 0.80
0 = zobrazeni koncové polohy nahore
10-19 jako parametr P110

131 | Vystup 2 (pracovni kontakt) 0.80
0 = zobrazeni koncové polohy dole
10-19 jako parametr P110

132 | Vystup 3 (pracovni kontakt) 0.80
0 = bez funkce

1 = testovani svételné zavory vtahovani 1
10-19 jako parametr P110

133 | Vystup 4 (pracovni kontakt) 0.80
0 = bez funkce

1 = testovani svételné zavory vtahovani 2
10-19 jako parametr P110
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Automatické cykly vrat P4 (trvaly provoz)

S P4 > 0 Ize vrata automaticky otevirat a zavirat (testovaci rezim).

Doba ¢ekani mezi pohyby odpovida nastavené dobé v P4. Automatické cykly vrat se spousti tlacitkem Nahoru nebo Doll. Vstup automatického zavirani neni
tfeba aktivovat.

Automaticky rezim bude v pripadé chyby nebo pri stisknuti tlacitka Stop a jeho podrzeni déle nez 2 vteriny zastaven a P4 bude nastaveno na hodnotu 0.

Korekce dobéhu - podileji se parametry P20-P24.

Jako dobéh se oznaduje draha od bodu vypnuti relé az do zastaveni vrat. Korekce dobéhu je mozna jen s elektronickym koncovym vypinagem. Korekce dobéhu
zaruCuje, Ze vrata zastavi co mozna nejpresnéji u nastavené koncové polohy. Korekce dobéhu nesmi byt zaménovana s automatickym prizplsobenim terénu.
Nekoriguje koncové vypinace, ale pouze body, ve kterych se vypina pohon. Tyto body leZi kousek pred koncovymi spinaci.

Pri kazdém zastaveni na dolnim resp. hornim koncovém spinaci se zméfi dobéh a ulozi se samostatné pro sméry nahoru a dolt. Aktudlini hodnotu dobéhu
Ize vycCist z parametru P21 a P22. Pfi dalSim pohybu stejnym smérem bude dobéh pripocéten jako korekce k poloze koncového spinace.

Automatickou zménu nastaveni dobéhu Ize filtrovat parametrem P20. V parametru P20 se nastavuje maximalini prestavéni dobéhu. Tim se zamezuje tomu,
aby jednotlivé ,uchylky“ prili§ silné ovliviovaly dobéh a aby vrata nebyla pfi pfistim zavirani pfilis daleko od koncového spinace.

Po kazdém dals§im naprogramovani koncového spinace bude dobéh nastaven na standardni hodnoty a bude zahajena faze programovani dobéhu. Tato faze
se zobrazuije blikajici indikaci ,Einr*. BEhem zaucovani je maximalni prestaveni dobéhu v parametru P20 neucinné. Béhem faze zauceni se spiSe zjistuje aktualni
stfedni hodnota z aktualné namérenych hodnot.

K zau¢eni dobéhu musi byt béhem zauceni vrata piné otevirana a zavirana (4x az 5x, az zhasne indikace zaucovani). Tento proces probiha automaticky po
prvnim prikazu Nahoru. Nyni se do parametr(l P23 a P24 ulozi aktualné zmérené hodnoty dobéhu v horni a dolni poloze. Tam zUstavaji uloZzené v nezménéné
podobé az do nového sefizovani vrat. Hodnoty P23 a P24 jsou souc¢asné vidét v parametrech P21 a P22 pfi prislusném stisknuti tlacitka Nahoru nebo Dold.
Rozdil mezi pocatecnim dobéhem a aktualnim dobéhem mUize napiiklad umoznit prijimani zavérd ohledné stavu pérového hridele.

Vypnuti automatické korekce dobéhu se provadi nastavenim P20=0. Dobéh Ize nastavit ru¢né v P21 a P22.

Semafor obousmérného provozu - podileji se parametry P80, 81, 82.

Pripad 1 (bez obousmérného provozu)

Vozidlo A pozaduije prljezd. Vrata se oteviraji. u A a B blika ¢erveny semafor.

Vrata jsou oteviena. Semafor pro A je zeleny, semafor pro B Cerveny.

Zacina bézet Cas automatického zavreni.

Po uplynuti ¢asu automatického zavreni za¢ina doba predbézného varovani a oba semafory blikaji Cervené.
Po uplynuti doby predbé&zného varovani se vrata zaviou.

Tento pfipad je shodny pri pozadavku B pred A.

Pripad 2 (s obousmeérnym provozem)

Vozidlo A pozaduije prijezd. Vrata se oteviraji. Pro vozidla A a B blikéa ¢erveny semafor.

Béhem faze otevirani pozaduije vozidlo B priijezd. Tento pozadavek se ulozi.

Vrata jsou oteviena. Semafor pro vozidlo A je zeleny, semafor pro vozidlo B je Cerveny, avSak oba blikaji, protoze ¢eka druhy pozadavek.
Zakina bézet ¢as automatického zavieni. Po uplynuti ¢asu automatického zavreni blikaji oba semafory Gervené.

Vrata z(stavaji oteviena a zacina bézet Cas faze uvolnéni prostoru (P82). Oba semafory blikaji nadéle cervené.

Po uplynuti Casu faze uvolnéni prostoru prepne semafor pro vozidlo B na zelenou. Blikani prestane.

Zacina bézet Cas automatického zavreni.

Po uplynuti ¢asu automatického zavreni za¢ina doba predbé&zného varovani a oba semafory blikaji Cervené.

Po uplynuti doby predbé&zného varovani se vrata zaviou.

Jestlize béhem realizace pozadavku vozidla B prijde novy pozadavek od vozidla A, zac¢ina celd hra nanovo, pouze v obraceném poradi. Jestlize od vozidla A resp.
B prijde pozadavek béhem doby, kdy je néktery z poZadavk( jiz obsazen, tedy pokud jiz existuje Cekajici pozadavek, dany pozadavek se zanedba.

Casteéné otevieni a zavieni pfi nakladaci rampé 1SO
Funkce s dil¢im otevienim pro nakladaci ¢elo nakladniho automobilu

Doporuc¢ené nastavent:
Céstecné otevieni a zavieni pfi nakladaci rampé ISO

Funkce ¢astecéného otevieni pro sklopné ¢elo nakladniho automobilu

Doporu¢ené nastavent:

P100 = 15 (tla¢itko NAHORU venku = NAHORU venku pro sklopné ¢elo na svorce X4)
P102 = 11 (snimac polovi¢ni vySky otevieni na impulznim vstupu)

»Nahoru venku“ otevie do poloviéni vysky (vzdy!!)

,Nahoru uvnitf“ zcela otevie
L,Doll uvnitr* zavie zcela, je-li snimac neaktivni
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Zavora vrat (P84-P86, P100-P122)

K fizeni zavory vrat Ize naprogramovat dva vystupy (viz P110-P112). Zavora vrat mize byt realizovéna jako magneticka nebo motoricka. Prislusné doby fizeni
jsou nastaveny v parametrech P84-P86. Navic Ize volitelné naprogramovat také vstup snimace (P100-P104 = 20).

Po Uplném uzavreni vrat nejdfive uplyne doba ¢ekani (P84). Poté se vystup nastavi na uzavieni zavory. Jestlize je néktery vstup naprogramovan na snimag,
systém nejdrive Ceka, az vstup snimace zareaguije, a poté vyckava po dobu uréenou v P85. Poté se vystup opét vynuluje. Jestlize nebyl naprogramovan zadny
vstup snimace, hodnota ¢ekani odpovida pouze obsahu P85.

Bezprostfedné po prikazu Nahoru se vystup nastavi na otevreni zavory vrat, avSak jen v pfipadg, Ze byla zavora zaviena. Jestlize je néktery vstup
naprogramovan na snimac, systém nejdrive Ceka, aZ vstup snimace zareaguje, a poté vyckava po dobu urenou v P86. Poté se vystup opét vynuluje.
Jestlize nebyl naprogramovan zadny vstup snimace, hodnota ¢ekani odpovida pouze obsahu P86.

Dotaz na vstup snimace se sleduje souc¢asné prostrednictvim naprogramované doby prodlevy v P87. Jakmile uplyne ¢as nastaveny v P87, aniz by snimac
zareagoval, zobrazi se chyba F29 a proces se prerusi.

Zavieni nebo otevieni zavory vrat Ize kdykoliv prerusit také tlacitkem Stop.

Po nastaveni zavory se tato skute¢nost zobrazuje na displeji indikaci ,,Lock". Dokud se zavora otevira nebo zavira, zobrazuje se tato skutec¢nost na displeji
blikajici indikaci ,Lock".

Spinani vzduchové clony vrat (P45, P110-P112)

Jeden z vystupl Ize naprogramovat k zapinani a vypinani vzduchové clony vrat. Pfed otevienim vrat se nejdfive nastavi dany vystup (napriklad P112 = 20)
k zapnuti vzduchové clony a poté po uplynuti nastavené doby prodlevy (P45) se vrata oteviou. Po zavieni vrat se vzduchova clona vypne po uplynuti stejné
doby prodlevy jako v P45.

Brzda pro NI-FU (P50-P54, P57, P58)

Brzda pro NI-FU musi byt fizena systémem ID. P50 musi byt rovno 1 (standardni hodnota pro frekvenéni ménic).
Zapnuti brzd v koncovych polohdch a otevieni pfi spusténi se nastavuje parametry P51-P54.

P¥i obraceni sméru otagent tladitky NAHORU nebo DOLU a také bezpednostni listou se nesmi brzda aktivovat skokem pi piné rychlosti. To Ize sefidit pomoci
parametru P57. Hodnoty se nacitaji kazdych 10 ms, vznika rozdil (rychlost) a pfes 3 hodnoty se spocita priimérna hodnota (rychlost encoderu). Jestlize se vrata
pfi obraceni sméru otaceni zastavi, brzda zapadne, jakmile namérena ,rychlost encoderu” klesne pod hodnotu P57. Parametr P57 nejdfive nastavte na vysokou
hodnotu (25) a otestujte zménu sméru otaceni tlacitky Nahoru a Doltl. Jestlize brzda zapadne pfilis brzy (pfilis tvrdg), Ize hodnotu P57 sniZzovat v krocich po 5.

Pri zastaveni vrat tlacitkem Stop nebo Nouzové vypnuti je spojeni s FU preruseno a fizeni nedostava ani zadné hodnoty encoderu. Pri prilis prudkém zastaveni
vrat po stisknuti tladitka Stop Ize rychlost brzdéni upravit parametrem P58.

Podle naposledy namérené hodnoty encoderu se na zakladé P58 vypocita prodleva, po které se brzda aktivuje.

Zpozdéni [ms] = (P58 * Rychlost encoderu) / 25

Alarm s otevienymi vraty - volitelné vystupy (P110 - P112) = 18
Relé sepne, pokud jsou vrata oteviena déle nez 30 s (nad predb&znym koncovym vypinadem) nebo pri stisknuti tlacitka nouzového vypinani.

Zobrazeni vstupt P5 = 1 nebo 2 resp. chybé vstupu p¥i zapnuti Fizeni

Po zapnuti fizeni se zkontroluii fidici vstupy. Jediné v pfipadé, Ze jsou vSechny fidici vstupy neaktivni, pfejde fizeni do provozniho rezimu.
Pripadné aktivni vstup se zobrazi na displeji.

Stavy vstup( se zobrazuji nasledovné:

E.101 | Tlagitko DOLU
E.102 | Tlagitko NAHORU
E.103 Impulzni tlacitko nebo tahovy spinac

E.104 Svételnd zavora prdjezdu
E.105 Detektor smycky 1
E.106 Detektor smycky 2
E.107 Radiovy signal

E.161 Nouzovy vstup
E.201 | Tlagitko Kryt DOLU
E.202 | Tlagitko Kryt NAHORU

E.360 Dotekova bezpecnostni lista
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Prehled chyb

C. Popis Odstranit
100-104 Bezpecnostni obvod Automaticky, pokud je bezpeénostni okruh uzavien
100 Vstup spinace uvolnéného/prasklého lana
101 Vstup prepinace s klicem
102 Tlac¢itko Stop/Nouzové vypnuti
103 Zasuvna deska kondenzatoru relé
104 Tepelna pojistka
2 Chyba bezpec¢nostni listy Pri chybné funkci elektrické soustavy tlacitkem Stop a novym testem.
Pri chybé funkce DW jen novym testem na zemi.
3 Aktivni bezpecnostni lista Automaticky, pokud po deaktivaci bezpecnostni listy
4 Nebylo dosazeno dolni koncové polohy (Casovy limit) Tlacitkem STOP
5 Nebylo dosazeno horni koncové polohy (Casovy limit) | Tlacitkem STOP
6 Nespravny smér otaceni pohonu Tlacitkem STOP
7 Porucha testu svételné zavory vtahovani Tlacitkem Stop a novym testem
8 Prejety bezpecnostni koncovy spinac Automaticky, pokud se vrata opét nachazeji mimo bezpecnostni koncovy vypinac
9 Komunikace i2c neni mozna Novy start fidici jednotky
10 Chyba elektronickych koncovych spinad Automaticky, pokud je elektronicky koncovy spina¢ opét OK
11 Volné
12 Volné
13 Volné
14 Chyba kontrolniho souc¢tu EEPROM Kompletni vymazani EEPROM
15 Spusténa svételna zavora Tlacitkem Stop, po uzavieni vrat v rezZimu pritomnosti osoby a otestovani svételné
Z&vory.
16 Vrata pfilis rychla Tlacitkem STOP
17 Chyba detektoru smycky 1 Automaticky, jakmile je detektor opét OK
18 Chyba detektoru smycky 2 Automaticky, jakmile je detektor opét OK
19 HIasi¢ pozaru pres K30 Automaticky, pokud se vrata pohybuji nebo je hlasi¢ pozaru odpojen
20 Automatické zavreni vypnuto Tlacitkem STOP, pouze vSak v pfipadé, Ze se vrata podafilo zcela zavrit.
po n pokusech Poté se znovu nastavi hodnota z P44.
21 Ma byt proveden servis (zobrazi se jen v pfipade, Smazanim pocitadla cykld
Ze jsou vrata v klidovém stavu)
22 Chybové hlaseni od elektronického koncového spinace | jako FO resp. F10
23 Chyba pti komunikaci prostfednictvim RS485 s FU Tlacitkem STOP
24 Chyba pfi sledovani napéti motoru resp. motorového | TlaCitkem STOP
relé
25 Obé prepinaci relé obdrzela fidici signal Tlacitkem STOP
26 Chyba kontrolniho souctu v komunikaci FU Tlacitkem STOP
27 V komunikaci FU odmitnuty parametry Tlacitkem STOP
28 Casové prodieva v komunikaci FU Tlacitkem STOP
29 Casové prodleva zavory vrat Tlagitkem STOP
30 Chyba adresy frekvencniho ménic¢e ND Tlacitkem STOP

Poznéamka: Chyby Ize smazat tlacitkem Stop jen v pfipadg, Ze jsou vrata v klidovém stavu.

Je-li soucasné aktivnich nékolik chyb, chyby se zobrazuiji v nasledujicim poradi priorit.
F15, F14, F22, F26, F27, F23, F10, F8, F100-104, F24, F25, F12, F4, F5, F16, F2, F3 , F19, F6, F7, F13, F20, F21

Podrobny popis chyb ridici jednotky ID

C. Popis

2 Chyba bezpec¢nostni listy
Bezpecnostni lista je jednotkou ID elektricky kontrolovana pokazdé, kdyz vrata dosahnou horni koncoveé polohy. (Radiova bezpecnostni lista je
testovana pred kazdym pohybem vrat smérem dolt) Pokud se tato kontrola nezdafi, zobrazi se chyba 2.
Chybu 2 Ize odstranit pouze tlacitkem Stop. Pritom se bezpecnostni liSta znovu otestuje a chyba 2 se odstrani pouze v pfipadg, Ze tento test dopadne
Uspesné.

3 Aktivni bezpeénostni lista
Chyba 3 neni pfimo chyba, ale zobrazuje, zda byla aktivovana bezpedénostni lita To miZe nastat, pokud vrata pfi zavirani najedou na prekazku,
ale také napriklad v pfipadech, kdy je bezpecnostni lista testovana fidici jednotkou ID (viz také F2). V obou pfipadech se jen velmi kratce zobrazi
F3.
Jestlize vSak vrata doléhaji na prekazku nebo v dolni koncové poloze na terén, F3 se zobrazuje trvale.
F3 nelze smazat a ani to neni potfeba, protoze F3 automaticky zmizi, jakmile nebude bezpecnostni lista aktivni.

4,5 Nebylo dosazeno dolni nebo horni koncové polohy (¢asovy limit)
Doba chodu vrat pfi otevieni a zavreni se trvale sleduje. Neni-li dosazeno horni resp. dolni koncové polohy ani po pfedem zadaném Case,
zobrazi se chyba 4 resp. 5. Pri¢inou mize byt zablokovany pohon nebo elektrické spoje k pohanéni jsou vadné.
Chyby 4 a 5 Ize odstranit pouze tlacitkem Stop.
Sledovani maximalni doby chodu vrat Ize vypnout parametrem P60=0.
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C. Popis

6 Nespravny smér otaceni pohonu

Tato chyba se mdze objevit typicky jen v reZimu sefizovani, kdy nesouhlasi smér otaceni pohonu se smérem nahoru nebo dold.
Poté musi byt elektricky zménén smér otaceni pohonu nebo musi byt zménén smér otaceni v nabidce Sefizeni (deska na krytu).

7 Test svételné zavory vtahovani se nezdafil

Pripadné pripojena svételna zavora vtahovani se testuje elektricky prostrednictvim K30, jsou-li odpovidajici parametry nastaveny v nabidce
Sefizeni. Test svételné zavory vtahovani se provadi pfi kazdém dosazeni dolni koncoveé polohy, ale také poté, co byla vrata pfi zavirani zastavena
tlacitkem Stop.

Chybu 7 Ize odstranit pouze tlacitkem Stop. Pfitom se svételné zavory vtahovani znovu zkontroluji a chyba 7 se smaze pouze v pripadg,

ze zkouska dopadne Uspésné.

8 Prejety bezpeénostni koncovy spina¢

V nastavitelné vzdalenosti vzhledem ke koncovym poloham se nachazeji jesté pridavné bezpeénostni spinaci body.

Elektronické bezpecnostni koncové spinace se automaticky nastavuji v zadané vzdalenosti (P14) od normaélnich koncovych spinacd po sefizeni
vrat.

Pokud by mély byt tyto bezpecnostni koncové vypinace prejety nahofe nebo dole z libovolného dtivodu, zobrazi se chyba 8. V této situaci nelze
vraty pohybovat pomoci fizeni, ale musite je pfesunout ru¢né fetézem nebo klikou z prostoru bezpecnostniho koncového vypinace, dokud
nezhasne systém F8.

10 Chyba elektronickych koncovych spinaéi

Tato chyba se zobrazi, jakmile nastane porucha komunikace s elektronickymi koncovymi spinaci. To mize byt zplsobeno kratkodobym
elektrickym rusenim. Tato chyba se automaticky smaze, jakmile komunikace s elektronickymi koncovymi spinaci opét funguje bez zavad.
Jednotlivé kratkodobé poruchy (kratsi nez sekunda) Ize ignorovat. Az pokud tato chyba nastane trvale nebo se vyskytuje Castéji nez jednou
za 10 sekund, je tfeba zkontrolovat elektrické spojeni se snimacem resp. je tfeba zkontrolovat samotny snimac.

14 Chyba kontrolniho soué¢tu v EEPROM

Obsah paméti EEPROM, ve které se trvale ukladaji vSechny parametry, je jiStén kontrolnimi soucty. Chybny kontrolni soucet spustil chybu 14.

To je zavazna chyba a Ize ji odstranit jediné kompletnim smazanim a novou inicializaci véech parametr(. Chyba 14 nesmi nikdy vzniknout a mize
byt vyvolana pouze extrémnimi elektromagnetickymi zavadami v napdjeci siti nebo v dlsledku vadné konstrukéni skupiny v ID. Pokud by se
chyba 14 vyskytla vicekrat nez jednou, musi technik prezkouset fidici jednotku.

15 Spusténa svételna zavora

Jestlize ke K30 neni pripojena zadna svételna zavora, nebo jsou pfipojeny dveé svételné zavory vtahovani, nebo pokud je nastaven prinejmensim
jeden ze souvisejicich parametr(, sleduje se vstup horniho hardwarového koncového spinace. Jestlize vrata jedou smérem nahoru a horni
hardwarovy koncovy spina¢ sepne, zobrazi se chyba 15.

Chybu F15 Ize smazat tlacitkem Stop jediné v pfipadé, Ze se podaii vrata zcela zavfit v rezimu pfitomnosti osoby a provede se novy test
svételné zavory.

16 Vrata pfilis rychla

U rychlobéznych vrat resp. vrat s frekvenénimi ménici Ize sledovat minimalni dobu chodu vrat (P60 = 3). Minimalni doba chodu vrat se nastavuje
parametrem P63. Jestlize vrata jedou smérem k hornimu nebo dolnimu koncovému vypinaci rychleji, nez stanovi P63, zobrazi se chyba 16.
Chybu F16 Ize odstranit tlacitkem Stop.

17,18 Chyba detektoru smycky 1 nebo 2

Neni-li pfipojena jednotka K70 (detektor smycky), oba chybové vystupy K70 se zobrazi pfimo s chybou 17 resp. 18. Chyby se automaticky opét
smazou, pokud se vynuluje také chybovy vystup na K70.

19 Hlasi¢ pozaru pres K30

Je-li néktery vstup jednotky K30 definovan jako vstup pozarniho hlasice, jakmile je tento vstup aktivovan, zobrazi se chyba 19 a rozsviti se
Cervena kontrolka LED na jednotce K30, avSak jen po dobu, po kterou vrata stoji. F19 a ¢ervena kontrolka LED zhasnou, jakmile bude hlasi¢
pozaru opét odpojen.

20 Automatické zavreni vypnuto po n pokusech

Je-li parametr P44 vétsi nez nula, automatické zavirani se vypne az poté, co vrata zastavi pomoci bezpecnostni listy a budou znovu oteviena
tolikrat, kolikrat stanovi parametr P44. Poté se zobrazi chyba 20. Chyba 20 indikuje, ze zavreni vrat brani trvala prekazka.
F20 Ize smazat tlaCitkem Stop jen v pfipadé, Ze bylo mozné vrata jednou zcela zavrit.

21 Ma byt proveden servis

Jakmile pocitadlo cykll vrat (P1) dosdhne hodnoty P2, zobrazi se tato chyba, ovSem zobrazuje se jen v pripadé, Ze vrata stoji.
Tuto chybu Ize odstranit pouze smazanim obsahu poditadla cykld.

22 Chybové hlaseni od elektronického koncového spinace

Tuto chybu mlze generovat elektronicky snimac od spolecnosti Kostal.
23 Chyba pfi komunikaci prostfednictvim RS485 s FU

Komunikace pres RS485 prerusena nebo ma zavadu.
24 Chyba pfi sledovani napéti motoru

Napéti hnaciho motoru popf. motorového relé jsou sledovana. F24 se zobrazi, pokud pfi sepnutém relé chybi napéti motoru, nebo pokud pfi
vypnutém relé je i nadale k dispozici motorove napéti (relé lepi).

100- Bezpecénostni okruh je prerusen.
104

Bezpecnostni okruh mlze byt prerusen z nékolika pricin
-F100 Spina¢ uvolnéného/prasklého lana
- F101 Spinag s klicem na ovladacim zafizeni
- F102 Tlagitko Stop na ovladacim zafizeni
Lze zablokovat pripadné pripojenou fidici jednotkou UDL, ktera pak zablokuje fidici jednotku ID.
- F108 Deska kondenzatoru nezasunuta
- F104 Nadmérna teplota motoru

Jakmile bude bezpecnostni okruh opét uzavien, automaticky se smaze chyba 100 az 104.
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Provoz frekvenéniho ménic¢e ND pres RS485

Napéjeni frekvencniho ménice (FU) mlze byt pripojeno k pripojkdam motoru U+V ID.

V pripadé nasledujicich chyb ID bude frekvenéni méni¢ odpojen od proudu prostrednictvim stykace:
FO, F1, F6, F12, F14, F16, F22, F23

Na vstup predbézného koncového spinace systému ID se pfipoji chybovy vystup FU.
Jakmile je vstup predbézného koncového spinace otevieny, FU tuto skute¢nost indikuje jako chybu a ¢islo chyby Ize odedist a zobrazit prostrfednictvim RS485.

K provozu frekvenéniho ménice ND prostrednictvim rozhrani RS485 musi byt parametr 70 nastaven na hodnotu 2.
Tip: K nastaveni nejprve inicializujte defaultni sadu parametr(i 1, potom zménte P70 z hodnoty O na 2, potom nastavte vrata.

Frekvenéni méni¢ ma viastni sadu parametrd U1-U41, kterou je mozné upravovat pomoci zékladni desky vika, pokud prepnete DIP1+DIP2 na ON (viz vySe popis
editoru parametrd).
Upozornéni: Parametry frekvenéniho méni¢e ND jsou dostupné pouze za predpokladu, Ze je provedeno nastaveni P70=2.

Tabulka parametrt ND frekvenéniho ménice

1] 3
T g |2
g £ 3 |3 g |8
o 2 < ﬁ g2 o
E: 2 = g 28 |z
QO b4 = = = S c o
Udrzba
1 Cislo verze Cislo ro 0.33
2 Posledni hlaseni chyby Cislo ro 0.33
Otacky
10 Minimalni frekvence (pomaly chod) Hz 0 125 15 0.33
11 Maximalni frekvence NAHORU Hz 0 125 60 0.33
12 | Maximalni frekvence DOLU Hz 0 125 35 0.33
Udaje motoru
20 U/F (napéti pfi 50 Hz) V 0 344 230 0.33
21 Boost % 0 100 15 0.33
Rampy
30 Rampa nabéhu ve sméru nahoru 1/10s 0 50 4 0.80
31 Rampa nabéhu ve sméru doll 1/10s 0 50 4 0.80
32 Rampa brzdéni ve sméru nahoru 1/10's 0 50 3 0.80
33 Rampa brzdéni ve sméru doll 1/10s 0 50 3 0.80
34 Rampa Stop 1/10's 0 50 3 0.80
35 Rampa Nouzovy stop 1/10s 0 50 1 0.80
Brzda
40 Frekvence pro aktivaci brzdy Hz 0 50 7 0.33
41 Frekvence pro uvolnéni brzdy Hz 0 50 7 0.33

Cisla chyb FU zadinaji od 60.
VSechny chyby kromé (F77) Ize po odstranéni priciny chyby smazat tlacitkem Stop.

60 nebo 61 Chybu nelze vycist
65 Prekro¢ena mez proudu
75 Zkrat na vystupu motoru
77 Kontakt teploty motoru je otevieny
Reset jen vypnutim sitového napdjeni / cca 30 s pockat / napéti zapnout
78 Bylo provedeno nouzové zastaveni (vstup FU)
84 Teplota FU je prilis vysoka
85 Vstupni napéti mimo toleranci (pfilis malé nebo prilis velké)
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Provoz frekvenéniho ménice NI pres RS485

Napéjeni frekvencniho ménice (FU) mlze byt pripojeno k pripojkdam motoru U+V ID.

V pripadé nasledujicich chyb ID bude frekvenéni méni¢ odpojen od proudu prostrednictvim stykace:
FO, F1, F6, F12,F14,F16,F22,F23

Jakmile je identifikovana chyba frekvenéniho ménice, dojde k nacteni a zobrazeni prostfednictvim rozhrani RS485.

K provozu frekvencéniho ménice NI prostfednictvim rozhrani RS485 musi byt parametr 70 nastaven na hodnotu 1.
Tip: K nastaveni nejprve inicializujte defaultni sadu parametr(i 1, potom zmérte P70 z hodnoty O na 1, potom nastavte vrata.

Frekvenni méni¢ ma vlastni sadu parametrd U1-U41, kterou je mozné upravovat pomoci zakladni desky vika, pokud prepnete DIP1+DIP2 na ON (viz vySe

popis editoru parametrd).
Upozornéni: Parametry frekvenéniho ménic¢e NI jsou dostupné pouze za predpokladu, Ze je provedeno nastaveni P70=1.

Tabulka parametrt NI frekvenéniho ménice

1] B
g g |2 : o
= 3 K g |E N
S E 2 < = g2 |¢ g
. L \© ° £ o} 738 S o
QO QO =2 = = = S5 c a o
Udrzba
1 Cislo verze Cislo ro 0.35
2 Posledni hlaseni chyby Cislo ro Chyba 200-213 viz 0.35
priru¢ka frekvenéniho
ménice NI
3 2 Sledovani zkratu Cislo 0 50 0 Zapis jen Reset 0.35
na nulu
Otacky
10 Minimalni frekvence (pomaly chod) Hz 2 187 15 0.35
11 Maximalni frekvence smeér nahoru Hz 2 187 60 0.35
12 Maximalni frekvence smér dold Hz 2 187 35 0.35
Udaje motoru
20 3 Fmin Hz 2 20 7 7 0.37
21 36 Vmin 1 10 69 69 69 0.37
22 4 Fnom Hz 40 187 50 50 0.37
23 9 FnomEMR Hz 30 187 42 42 0.37
24 10 Maxlfase 110 A 3 13,5 13,5 13,5 0.37
25 11 DcinjectionCurrent Cislo 1000 | 2500 1000
26 12 DcinjectionTime S 100,0 | 600,0 600,0
Rampy
30 Rampa nabéhu ve sméru nahoru 1/10s 0 50 4 0.80
31 Rampa ndbéhu ve sméru dolli 1/10's 0 50 4 0.80
32 Rampa brzdéni ve sméru nahoru 1/10s 0 50 3 0.80
33 Rampa brzdéni ve sméru doll 1/10s 0 50 3 0.80
34 Rampa Stop 1/10s 0 50 3 0.80
Monitor
50 23 Napéti V ro 0.37
51 25 Teplota (NTC) Stupné ro 0.37
24 lfase 1/10A ro Nepodporovano,
protoze béhem
chodu se nelze
dotazovat na
hodnoty
26 \Wykon W ro
27 ActDir ro
28 Fout Hz ro
Cisla chyb frekven&niho ménice NI za¢inaji od 200.
200 Chréanéno z dlvodu zkratu motoru (tfifazovy proud >= 45 ampér, $pickova hodnota)
201 Chrénéno z dlivodu prepéti (pokud je napdjeci napéti > 285 V AC)
202 Chréanéno z dlivodu podpéti (pokud je napajeci napéti < 150 V AC)
203 Chréanéno z dlivodu vysoké nebo nizké teploty (pokud je teplota IGBT > 90 °C nebo < 20 °C)
204 Chréanéno z dlivodu pretizeni pohonu: Provoz je navrzen pro fazi maximalné 16 Aeff.
Ochrana proti pretizeni je kalibrovana na 12 t, takze pfi nadproudu 3 Aeff dojde za 3 vtefiny k vypnuti pojistky proti pretizeni
(viz specifické parametry)
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205 Chrénéno z dlvodu pretizeni motoru. Maximalni proud faze motoru je definovan parametrem Maxlfase.
Ochrana proti pretizeni je kalibrovana na 12 t, takze pfi nadproudu 3 Aeff dojde za 3 vtefiny k vypnuti pojistky proti pretizeni
(viz specifické parametry)

206 Chréanéno z dlivodu ¢astého nadproudu: Parametr CortiDrv pocita, jak Gasto vypadl jisti¢ proti pretizeni motoru. Pokud je toto islo
vy$8i nez 29, dojde k trvalé deaktivaci pohonu.

207 Chranéno z diivodu nadproudu - software (omezeno na 21 Aeff)

208 Chréanéno z dlivodu poskozeni kabelu (pferuseni po 2 vtetinach) pokud chybi proud faze motoru

209 Chrénéno z dlivodu chybéjici komunikace s pfistrojem
Preruseni po 2,5 sekundach nebo 200 ms, pokud RUN-STOP = 0 nebo > 0. Korekce ze dne 24. srpna 2011

210 Chréanéno z dlivodu chybgjici komunikace s kddovacim zatizenim.
Preruseni po 200 ms. Korigovano 24. srpna 2011

211 Chrénéno z dlivodu zkratu na brzdovém IGBT

212 Chrénéno z dvodu aktivace brzdového IGBT na minimalné 3 s

213 Chrénéno z dlivodu zkratu brzdového IGBT na miniméalné 5 s

Tabulka parametrid — servisni parametry (DIP 2)

o] i)
g g |8 8 o
= 3 3 e | E N
3 2 < = g2 |8 g
N S c X 0 T N
. \© 5 = (1] > 0 o o
Q b4 = = = 5 c o (@]
1 Zadani PIN Cislo 0 9999 0 Zadejte PIN pro povoleni servisu 0.40
2 Ulozeni PIN Cislo 0 9999 0 Je-li PIN r(izné od 0, zablokuje se nastaveni vrat 0.40
3 Cislo softwaru Cislo ro - 410 U DIC-10 vzdy 410 0.40
4 Podverze Cislo ro 1000 - (2. Cislo verze) 0.40
5 Zablokovani vrat Cislo 0 0 0 Zablokovani ovladani vrat 0.40
6 Tolerance sledovani sméru otaceni Cislo 1 20 5 1 Velmi pfisné sledovani 0.69
20 Nejvyssi tolerance
7 Moznosti F24 Cislo 0 2 0 0 = UpIné sledovani napéti
1 = sledovani pri jizdé vrat potlaceno.
2 = Sledovani zcela potlaceno
8 MoZnosti F6 Cislo 0 1 0 1 = Sledovani sméru otaceni vypnuté

K zadani nového PIN (C2) po zmén ¢isla PIN DIP1 — 4 na ON a obé tladitka stisknéte soucasné na 2 s, nové PIN blika.

Prehled zavaznych systémovych chyb

V pfipadé zavaznych systémovych chyb se resetuje fizeni samostatné a pokusi se pfi piistim startu upozornit na chyby blikanim tfi LED na jednotce CPU.
Pritom blikaji vSechny tfi LED soucasné podle &isla chyby s nasledujici pauzou. Ridici jednotku Ize znovu spustit jediné po vypnuti a opétovném zapnuti.

Cislo chyby P¥ic¢ina chyby

1 Test CPU se nezdaril

2 Test Watchdog se nezdaril

3 Test pii spusténi se nezdaril

4 Rozpoznano zastaveni hodin CPU

5 Chyba napajeni CPU

6 Rozpoznéna chyba testu CRC-ROM
7 Rozpoznéna chyba testu RAM

8 Rozpoznéna chyba hodin CPU

9 Nadmeérna teplota nebo prili§ nizka teplota Eipu
10 Chyba testu ADC

11 Vyskytlo se neocekavané NMI

12 Doba cyklu PCL prekrocena

14 - Cedtina
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